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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robé6t budowlanych — polegajgcych na wymianie windy w bloku "A" na potrzeby strazy pozarnej, oraz
montazu systemu nadci$nieniowego zapobiegania zadymieniu wind i szybow windowych w budynku szpitala
specjalistycznego Sw. Wojciecha zlokalizowanym przy ul. Jana Pawta Il nr 50 w Gdansku na bazie
istniejgcego szybu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentu przetargowego i stosowana jest przy zlecaniu
i realizacji robét budowlanych ujetych w punkcie 1.1.

Firma bedaca dostawcg urzgdzen dzwigowych a takze montujgca dzwig (winde) powinna posiada¢ wysokiej
klasy monterow i kadre inzynierskg zapewniajgcg profesjonalng realizacje zadania na kazdym etapie robét a
takze na etapie odbioru UDT. Urzadzenia dzwigowe powinny by¢ nowoczesne o sprawdzonej technologii w
podobnych obiektach, ktére zapewniajg bezawaryjnos¢, komfort i bezpieczenstwo.

Dostawcy wind muszg przedstawi¢ wytgcznie urzadzenia posiadajgce certyfikaty i aprobaty Urzedu Dozoru
Technicznego, dokumentacje techniczna i inne niezbedne dokumenty oraz uzgodnienia wymagane
przepisami spetniajgce Normy Europejskie.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zostaty podane w Wymaganiach Ogolnych Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot Budowlanych. Zgodnie z obowigzujgcymi normami.

1.4. Zakres robot budowlanych ujetych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja niniejsza obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie robo6t montazowych,
instalacyjnych i towarzyszacych dotyczacych wymiany istniejgcego dzwigu - windy na dzwig dla ekip strazy
pozarnej, zlokalizowanym w szpitalu specjalistycznym im. Sw. Wojciecha w Gdarnsku.

1.5. Ogdélne wymagania.

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonywaniem wymiany istniejgcych urzgdzen
dzwigowych — windy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos¢ z umowa, przyjetym
zakresem robot i poleceniami zarzgdzajgcego realizacja umowy (inspektora nadzoru inwestorskiego).
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg
umowy.

Na Wykonawcy cigzy obowigzek zachowania na budowie przepiséw BHP, przeciwpozarowych oraz ochrony
Srodowiska.

2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogéine

Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zamdéwienia mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych
i zagranicznych.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé materiaty zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Techniczne;j
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

Dostarczone na budowe materialy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach a w
przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty techniczne oraz posiada¢ certyfikaty zgodnosci badz
dokumentacje zgodnosci z PN i aprobate techniczng dopuszczajgcg do ich stosowania.

2.2. Podstawowe parametry dzwigu po modernizacji

Zaprojektowano montaz dzwigu osobowego przystosowanego dla stuib ratowniczych w istniejacym szybie
windowym o konstrukcji zelbetowej.

Wymagana jest dostepno$¢ dzwigu i wszystkich obstugiwanych kondygnacji przez osoby niepetnosprawne
ruchowo. Z tego punktu widzenia istotna jest dostepnosé elementéw przywotywania i sterowania dzwigiem z kabiny
oraz komunikacji dla osob niepetnosprawnych, w tym poruszajgcych sie na wdozkach inwalidzkich.



Charakterystyka techniczna i wystréj dzwigu

DANE PODSTAWOWE
rodzaj dzwigu

udzwig nominalny
predkosé nominalna
moc silnika

wysoko$¢ podnoszenia
wysoko$¢ szybu

ilos¢ przystankow / dojs¢
kabina

maszynownia

SYSTEM STEROWANIA

producent / typ

rodzaj sterowania

producent / typ falownika

dokfadnos¢ zatrzymywania kabiny
wykonanie / typ kasety dyspozyciji

wykonanie / typ kasety wezwan

wykonanie
/ typ pietrowskazywacza

system monitoringu dzwigu

inne

ZESPOL NAPEDOWY

osobowy

630 kg lub 8 osdb
1,0 m/s

4,8 kW

26,40 m

32,00 m

9/9
nieprzelotowa
bez maszynowni

System sterowania z zastosowaniem technologii mikroprocesorowe;j
umozliwiajgcy fatwe programowanie, zapewniajgcy mozliwos¢
dodawania dodatkowych funkcji w przysztosci.

System fabryczny jednego producenta dzwigu

Mikroprocesorowe z systemem odzysku energii powstajgcej w czasie
hamowania dzwigu

System fabryczny jednego producenta dzwigu
+/- 2mm

Panel dyspozycji wykonany ze stali nierdzewnej szczotkowanej w
wersji antywandalowej z cyfrowym pietrowskazywaczem. Przyciski
oznaczone alfabetem Braille'a,

Kasety wezwan wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej w wers;ji
antywandalowej, wyposazone w podswietlane przyciski. Na przystanku
podstawowym dodatkowa kaseta kluczykowa z interkomem

Cyfrowy pietrowskazywacz wykonany ze stali nierdzewnej
szczotkowanej, zainstalowany nad drzwiami na przystanku
podstawowym, na pozostatych strzafki kierunku jazdy kabiny

System fabryczny jednego producenta dzwigu

System zapewniajgcy peten 24 godzinny (365 dni w roku) monitoring
techniczny dzwigu.

Funkcje systemu:

-wykrywanie uwiezionego pasazera,

-dwustronna komunikacja gtosowa pomiedzy pasazerem w kabinie a
centrum serwisowym 24h;

-analiza parametrow wplywajacych na bezpieczenstwo i komfort jazdy
24h/dobe, 365 dni w roku;

-automatyczne powiadamianie centrum
nieprawidtowosciach w pracy dzwigu;

-zdalne gromadzenie informacji o pracy dzwigu i udostepnianie ich
zarzgdcy budynku;

-automatyczne powiadamianie o awariach;

-monitoring: prawidtowos$ci zatrzymywania kabiny, stanu oswietlenia w
kabinie, prawidtowosci funkcjonowania drzwi, pracy obwodu
bezpieczenstwa, stanu zasilania.

serwisowego o]

System sterowania wyposazony w ukiad pomiaru obcigzenia na
kazdym z paséw, modut ptynnej regulacji predkosci jazdy oraz uktad
zjazdu pozarowego kabiny w przypadku sygnatu pozarowego z czuijki,
modut wspotpracy z systemem awaryjnego zasilania budynku

Naped wykonany z zastosowaniem najnowszych technologii, uzycie
wysokiej jakosci materiatéw oraz precyzyjne wykonanie zapewniajgce
wysoka niezawodnosé, przez co mogg by¢ diugo eksploatowane bez



producent / typ wciggarki

rodzaj napedu
rodzaj przeniesienia napedu

producent / typ ogranicznika
predkosci

inne

DRZWI PRZYSTANKOWE
producent / typ

rodzaj

wymiary

wykonanie / wyposazenie

koniecznosci napraw czy remontow.

System fabryczny jednego producenta dzwigu

Wciggarka z systemem do odzyskiwania energii. W przypadku ruchu
nieobcigzonej kabiny w gére lub obcigzonej w dot, wciggarka pracuje
jak generator, wytwarzajgc energie

Bezreduktorowy, jednobiegowy, umieszczony w szybie
Pasy poliuretanowe

System fabryczny jednego producenta dzwigu
Ogranicznik predkosci z obcigzka dobrana do chwytaczy kabinowych

Elektroniczny system ciggtego nadzoru stanu linek stalowych wewnatrz
pasow. Wciggarka bezreduktorowa o matej bezwtadnosci, szczelnymi
tozyskami nie wymagajgcymi smarowania, wyposazona w silnik
synchroniczny z magnesami statymi o wysokiej sprawnosci oraz
urzgdzenie bezpieczenstwa zabezpieczajgce przed niekontrolowanym
ruchem kabiny w kierunku géra z magnesami statymi i zintegrowanym
hamulcem tarczowym. Silnik wciggarki bez smarowania.

System fabryczny jednego producenta dzwigu

automatyczne, teleskopowe, dwupanelowe =z klasa odpornosci
ogniowej El 30

900 x 2000mm

ze stali nierdzewnej szczotkowanej

DRZWI KABINOWE

producent / typ System fabryczny jednego producenta dZzwigu
rodzaj automatyczne, teleskopowe, dwupanelowe
wymiary 900 x 2000mm

wykonanie / wyposazenie ze stali nierdzewnej szczotkowanej, wyposazone w kortyne $wieting

KABINA

producent / typ System fabryczny jednego producenta dzwigu

wymiary 1100 x 1400 x 2200mm

wykonanie Sciany i sufit podwieszany kabiny ze stali nierdzewnej szczotkowane.

podtoga wytozona wyktadzing antyposlizgowag

wyposazenie Lustro na catej szerokosci Sciany tylnej od potowy wysokosci, porecz
pod lustrem, wentylator, oswietlenie punktowe LED, interkom, drabina,
luk w dachu kabiny, sygnalizacja przecigzenia kabiny oraz modut

informacji glosowej informujgcy o potozeniu kabiny

rodzaj / typ tgcznosci gtosowej telefoniczna

2.3. Odbior materiatow na budowie.

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze swiadectwem jako$ci, kartami gwarancyjnymi i protokétami
odbioru technicznego z deklaracja zgodnos$ci z norma, certyfikatami i opiniami specjalistycznymi,

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny materiatow. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci co do ich jakosci przed wbudowaniem nalezy je poddac stosownym badaniom.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do danych robét.



4. TRANSPORT

Urzgdzenia dzwigowe w czasie transportu i skladowania powinny by/ zabezpieczone przed utratg
statecznos$ci oraz uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogoélne.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét. Roboty
nalezy prowadzi¢ zgodnie z przyjetymi ustaleniami.

Ogolnie przyjeto, ze realizacja robot nie moze wptywaé negatywnie na funkcjonowanie zamawiajgcego.

Wskazane w dokumentacji przetargowej nazwy materiatdw i producentow majg charakter przyktadowy.
Zostaly one bowiem przywotane jedynie w celu sprecyzowania parametréw i wymogoéw techniczno-
uzytkowych przedmiotu zaméwienia.

5.2. Wymagania szczego6towe

Pierwszg czynnos$cig, ktérg nalezy wykonaé jest demontaz istniejacej windy elektrycznej wraz z jej
maszynownig i innymi urzgdzeniami.

Po demontazu istniejgcej windy nalezy dokona¢ ogledzin pustego szybu windowego i dokona¢ oceny stanu
technicznego s$cian nosnych szybu. Jesli nie zostang stwierdzone zadne wyboczenia i spekania scian,
mozna przystgpi¢ do dalszych prac. W razie stwierdzenia uchybien, nalezy je naprawi¢/zlikwidowac.

Odchytka pionowa szybu zelbetowego nie powinna przekracza¢ +/-10mm dla sciany przedniej i tylnej, +/-
20mm dla $cian bocznych.

Ubytki istniejgcego tynku na scianach wewnetrznych szybu uzupetni¢ i Sciany pomalowac.

Istniejaca ptyte podszybia izolowaé przeciwwodnie, izolacije wywingé 100cm na $ciany podszybia,
wykonczyé ptytkami z gresu technicznego.

W plycie nadszybia zamontowa¢ haki montazowe zgodnie z wytycznymi dostawcy dzwigu.

Przed montazem dzwigu wykona¢ otwory wentylacyjne: wentylacji grawitacyjnej szybu i nadci$nieniowej
instalacji zapobiegania zadymieniu, oraz odwodnienie podszybia.

Zaleca sie montaz dzwigu zgodnie z zaleceniami producenta przez wykwalifikowanych w tym kierunku
pracownikow

5.3 Roboty towarzyszace

W ramach robdt towarzyszgcych wymianie dzwigu nalezy wykona¢ prace opisane w dalszej czesci
szczegdbtowych specyfikacji technicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci powinna obejmowacé sprawdzenie zgodnos$ci dostarczonego urzgdzenia ze specyfikacjg i
zamowieniem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot jest ilos¢ zamontowanych urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg odbiorowi

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania dotyczgce ptatnosci zostang okreslone w harmonogramie ustalonym w umowie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Przepisy podstawowe.

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 2 wrzesnia 2004rw sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2004 nr 202 poz. 2072)

ROZPORAZDZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETYRZNYCH | ADMINISTRACJI z dnia 7 czerwca
2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.
U. 2010 nr 109 poz. 719)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (t.j. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623)
Ustawa z dnia 21 grydnia 2000r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321 z pézn. zm.)

ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW z dnia 16 lipca 2002r. w sprawie rodzajéw urzgdzen
technicznych podlegajgcych dozorowi technicznemu (Dz. U. 2002 nr 120 poz. 1021 z p6zn. zm.)

ROZPORAZDZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 28 grudnia 2001r. w sprawie warunkéw
technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiada¢ dzwigi (Dz. U. 2002 nr 4 poz. 43)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB.

Majg réwniez zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN),

PN-EN 81-72 — Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigdéw. Szczegodlne
zastosowania dzwigéow osobowych i towarowych. Czes¢ 72: Dzwigi dla strazy pozarne;.



